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Descrierea solutiei

Programare dinamicd. Se parcurge arborele Tn adancime, pornind de la un nod oarecare root.
Pentru fiecare varf x vizitat, mentinem un tablou X, unde X[j] reprezinta numarul de

S TN

cel mai mare cost intre nodul X si oricare nod din subarbore. Valorile j si k sunt limitate de
conditiile: r[i] + k <='S sij +r[i] + k <=S.

Fie F - sirul cu aceeasi semnificatie, dar asociat fiului curent son al nodului x.

Fie X - sirul corespunzator lui x, nainte de procesarea fiului son.

Daca Imax = max(j, r[i] + k), atunci pentru fiecare cost al unui lant j + k + r[i], se calculeaza

Ly

lant ca fiind k, de a obtine in x costul maxim j (inainte de procesarea lui son), iar costul
muchiei Tntre x si son sa fie r[i].

root

Aux[max(j, k + r[i])] = suma((F[k] * X[j]) cu j + r[i] + k <= S
Dupa procesarea fiului son, se actualizeaza X[] la valoarea lui Aux[].

I

toate valorile din sirul X asociat varfului root. Complexitate: O(N*K*S*S).



